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Розглядається в деякій площині трьохмірного евклідового 
простору довільний гладкий контур  , якому відповідає функція 

 irefr  )()(1
0  ( 1,   i ). 

Вона здійснює конформне відображення зовнішність 
одиничного круга 1  (внутрішність 1 ) на зовнішність 
(внутрішність) даного контура. Комплексна постійна 0r  
характеризує абсолютні розміри і орієнтацію по відношенню до 
системи координат, а малий параметр   – його форму. Для 
однозначності конформного відображення потрібно, щоб корені 
рівняння 0)(1  f  лежали в середині круга одиничного 
радіуса ( 1 ) в площині  . В трьохмірному просторі контур   
характеризує клас близьких до сферичних поверхонь, утворених 
обертанням кривої   навколо осі симетрії OZ . 

Довільна функція )),,(),,,(( rF  може бути 
представлена степеневим рядом Маклорена 
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Тут )1(L , )2(L  – диференціальні оператори. 
Задачу про напружено деформівний стан однорідного 

ізотропного середовища обмеженого поверхнями обертання 
розглянутого вигляду досліджуємо наближеним методом 
збурення форми границі [1]. Для цього компоненти напружень 

kj  і переміщень ju  представимо у вигляді 
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Компоненти послідовних наближень знаходимо з 
рекурентних формул 

 




































 n

j

j
r

jnj
rr

jjn
j

j
rrjn

n

n

0

)()(
3

)()()(
2)(

)(
)(

1)(

)(




 







, 





n

j

jjnn

0

)()(
1

)(
  , 














































 n

j
j

r

j
jn

j

j
rjn

n

n

u
u

u
u

u

u

0
)(

)(
)(

6)(

)(
)(

5)(

)(




 . 

Тут )(n
i  ( 6,1i ) – диференціальні оператори, які залежать від 

функції kf   )(  і при 2,1,0n  мають вигляд 
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Величини ),()()(  j
rr
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jj  , 

),()()( j
r

j
r uu   записуються на основі їх зображення в сферичній 

системі координат r ,   на  ,   в криволінійних ортогональних 
координатах. При розв’язуванні конкретних задач ця особливість 
є суттєвою. 
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