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Рисунок 2 – Порівняльний аналіз двох методів 

Висновок 

У роботі досліджено задачу синтезу РЕК за умов відомого схемо-технічного рішення та 

заданих обмежень на значення вихідних характеристик РЕК. Розглянуто звичайний метод 

випадкового пошуку вектора параметрів РЕК та метод випадкового пошуку параметрів РЕК зі 

змінним радіусом.  

У середовищі Microsoft Visual Studio розроблена програма реалізації вище зазначених методів 

та проведений порівняльний аналіз застосування останніх. 
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І. Постановка проблеми 

Одним з найбільш важливих видів енергетичних ресурсів, який забезпечує функціонування чи 

не всіх галузей діяльності людства, є електрична енергія. Україна в цьому аспекті не є винятком. 

Ефективним інструментом дослідження електроенергетики є математичне моделювання на 

основі системного підходу шляхом побудови макромоделей динаміки. Досить часто виникає потреба, 

щоб математична модель забезпечувала гарантовані чи допускові коридори прогнозу 

характеристик [1]. Такі моделі називають інтервальними. Використання інтервальних моделей 

дозволяє визначити допуски на зовнішні фактори, що визначають обсяги генерування електроенергії, 

які відображатимуть можливості електростанцій. Особливо це актуально для малих електростанцій. 
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II. Представлення динамічної моделі для прогнозування електроенергії на МГЕС “Топольки” 
Розглянемо лінійний динамічний об’єкт за умов повної спостережності, зі скалярним 

управлінням, обмеженими за амплітудою похибками експериментальних даних, який описується 

такою системою дискретних рівнянь: 

1+kkk1+k e+uQ+xG=x


      (1) 

  Δe 1+k  , 0>Δ  N,0,...=k     (2) 
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 - вектор параметрів стану об'єкту в k-тий дискретний момент часу; 
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G та Q - матриці, елементи яких є параметрами лінійної динамічної моделі, 
T

p1,+ki1,+k1,1+k1+k )e,...,e,...,(e=e


 - вектор випадкових обмежених похибок в k+1-ий момент часу з відомою 

максимальною амплітудою Δ .  

Для розв’язування задачі ідентифікації параметрів моделі експериментальні дані 

отримуватимемо в інтервальному вигляді: 

]x,x[u +

1+k1+kk

  , N,0,...=k ,    (3) 

де Δix=x 1+k1+k 


 і Δi+x=x 1+k

+

1+k 


 - вектори нижніх та верхніх меж гарантованих інтервалів 

змінних стану, причому N,0,...=k]x,x[x +

1+k1+k1+k   
; i


 - вектор, всі компоненти якого дорівнюють 

"1"; N – кількість дискрет. 

Приймаючи до уваги умову N,0,...=k]x,x[x +

1+k1+k1+k   
 та із заміною в цих умовах 1kx


 

згідно системи (1) отримаємо таку систему: 
+

1+ki,ki

+

km,km,mi,

+

k1,k1,,1i1+ki, xuq+]x,[xg+...+]x,[xgx  
,. N,0,...=km,,1,...=i  (4) 

Система (4) є інтервальною системою лінійних алгебраїчних рівнянь. Дана система є 

математичним представленням моделі, яка прогнозує енергетичні характеристики МГЕС "Топольки”. 

Висновок 

У роботі наведено постановку задачі побудови динамічної моделі генерування електроенергії 

на МГЕС «Топольки» на основі аналізу інтервальних даних.  
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І. Постановка проблеми 

Локалізація (апроксимація) області параметрів інтервальних моделей із виділенням 

«насиченого блоку» у базовій інтервальній системі лінійних алгебричних рівнянь (ІСЛАР) є одним з 




