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АЛГОРИТМ РОЗВ'ЯЗАННЯ СИСТЕМ ЛІНІЙНИХ АЛГЕБРАЇЧНИХ РІВНЯНЬ [image: image1.wmf]-
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МАТРИЦЯМИ
Розглянемо систему лінійних алгебраїчних рівнянь, яка виникає при розв'язуванні динамічної моделі В. Леонтьєва [1].
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в якій 
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регулярна матриця розміру 
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, елементами якої є многочлени степеня 
[image: image6.wmf]l

. Права частина рівняння визначається як вектор
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многочленів степеня 
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Елементи системи (1) задаються формулами 
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З огляду на це розглядається метод, що дозволяє звести розв'язання системи (1) до обчислення невідомих систем лінійних алгебраїчних рівнянь з числовими коефіцієнтами спеціального вигляду [2].

Оскільки 
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поліноміальні матриці, то їх можна подати у вигляді матричних поліномів 
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Розв'язок системи будемо шукати у вигляді відношення двох поліномів [2].
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де 
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вектори розмірності 
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скалярні величини. 

Невідомі 
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обчислимо методом невизначених коефіцієнтів.  

Згрупувавши члени у лівій і правій частинах отриманого рівняння та прирівнявши після цього коефіцієнти при однакових степенях 
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 для визначення невідомих матричних коефіцієнтів 
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одержимо систему з числовими елементами. Для розв'язання отриманої системи використано, алгоритм схеми розрізання [2]. 

Література:

1. Григорків В.С. Моделювання економіки. Частина 2: навч. посібник / В.С. Григорків. – Чернівці: Рута, 2006. – 100 с.
2. Недашковський М.О. Обчислення з
[image: image22.wmf]l

-

матрицями  / М.О. Недашковський,  О.Я. Ковальчук. – К.: Наук. думка, 2007. – 294 с.
� EMBED Equation.3  ���














[image: image23.wmf]_1486676238.unknown

_1486676295.unknown

_1486676316.unknown

_1486676337.unknown

_1486676363.unknown

_1486676372.unknown

_1486676326.unknown

_1486676306.unknown

_1486676268.unknown

_1486676281.unknown

_1486676250.unknown

_1486676147.unknown

_1486676211.unknown

_1486676222.unknown

_1486676195.unknown

_1304720858.unknown

_1486676019.unknown

_1352875177.unknown

_1304693894.unknown

_1304693990.unknown

_1304704433.unknown

_1303758123.unknown

_1303758082.unknown

